
��

 ��� ��� �	
 ���
 ���
� ���� �� ���� ����� �������
���� ������ �� !� �"�#�$ ��� ��
%�&'
 �� !� � ���

����� ��	
��
��	� ��	� ��*����� ���� ����

�� ����� 	
��
� ���� ������� ����
 ���� ����� ������� �	�����  �!

"�# 	�$ %�&���� ������ 	
��
� '(� �����)
� ���� ����� ������� �	
��
� 

*��������� ����� ������� �	
��
� # 	�$ %�&���� ������ 	
��
� '(� ���

* ���� �	
�� 
��������������

nkhaji@modares.ac.ir

(&�)*+�#�  '�+ ,��-
�.� /�
  ���
 �� 01� �2� 	���	�����  �! 3
��� ��4��4 # 	5��6 �� �� 7���
 �! ��

  ���!��8   ����19�� 	��:
�
� .     ���
 �� 01�  �!#��� ��#<�� ��    ��=�� 84 	��!    	
>1?� @��A     B1?6 8?� �-C?�

  01�������  �2� ����   @��D)� ���
 # �� E��+  �1F� G��H� 01�� �I8)$�J�1�. ��  7��   E#� K?�� 8?� �G�D.�

   �/��� ���L�  	�1�       8
 E��+ ����+ /��� M����$  #��NA @5 ���   8O��� /�=����  84�� �< �     0�1?�� @��D)� ��2< 

 ���
 # ����3NP /�!Q5�R�� @&� ��1(L� @��A ,
����
�  .  �1?I�� 8�  'Q�?
 �.?P 7?��  �E#�   ���?


�4   #S�T)C�  ��� ���L� 8����� U�4 8�  8�
� ���� ��CL�����
� � .  VH?
 8����� 7�� �� ��?4  �?�  8W-?�

 8)CCJ ��J��
 ��  ��
�   8�  ��� # �
� + ���#<@�C��)    �����#���!  �!���$ # ���
  �!   E#� �	!�J 	W�

 8HD�  ��X��!� �!88)$�J��4���
� � .�  ��  � ��?� E#� #�  ���:� �� 8��
� ���Y)
� E#�    �?�  ��?� ��?�L�

  E#�    3�4�� �#�.� ���L��� .        �#�.� ���L� ��:$� Z�� �3�4�� 7�� ��ANSYS ��8� 8>1� �A �� �< ��1�+ ��N��

8����� �!        �)����+ ���� U�4 8� ���� APDL   �J ���A ���Y)
� ��1� ��
� 8)$ .   E#� �� @?P�5 [��?)� 8C��D�

�#�$  �1F� [��)� �� �\�5 	-������
� �< 3
��� 	����1� ������ ]N��4.

�����	
���:,-�4�� B�� ��#�.� ���L� � ��� ���L� �@�C��)+  �1F� ��^+_ 8L��=� �E��+  �1F� �01� �2�.

,+�
&-
 

��
� ��	���
 �! �� ��	���� @5�
��$  + �'���	 ��2<


�#� �0�1��� ���  �
�#� ����� ��  $ �:�W	 # 

���<�!���	�> � ������!� �)	�8)$���� .

� E# ��� ���L���� B���)�� `_��=� E#� Z�� 8� 84 � 

��	� 8)9��� :���)CJ �����4 ��1�� �� �� � 8���CL�� 

�C>�.� �� Z��
H <��#������W	a	W������#���! # b

1. Aerodynamics
2. Hydrodynamics
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3. Green Theorem
4. Singularities
5. Surge



 �	  �!" #$�% &�'%� (��� )� �*�+ �	��+ �,�-) � . . .�� �/01 	 �$�23 4+�5- 

6�

	\��aRO�A # b �1.� �#� 	�9�k  ���< 8>�� 8
 # �

	L16c	\�� �eRO�A # �j ( ��
� E#�  ��� ���L� 8LmC�

 �� 	W������#���!8� �L1

	� @5��4 .���� ��#��� ��

 �� 	NP� :4��� 8HD���CL�����
  �! n�:� 	�����  

S�T)C� 8���  �!1W
 �����o � ��1� 	��4���� �
� 84

>1� ������  �
����� (Chen and Rahman, 1994).

 �1I�� 8��'�� ��=\# 	
���!���
 �� 8� ��#���  �p�#

�1)��+ B�q�� @.� �1k 	
�C5 r�D� ��  1W
  �!

8���
�1)
 8� S�T)C��!��
� 8� �<  �
�1)
 B�q�� # � �

�L�� 8=
1s�H=�� �2� �����J���� 84 	 :�� ���
  ��X+

	� �I� 8� Z�_ �����
� . U�4 8� ���� �)
�� 7�� ��

_��=� �8)�C�)
_�  �1F� R��5 `��> 7)��� ��8	��>  �!

 ���
  �:>�8� 	W������#���!  �!#��� �2� �� �1I��

���D� ��#<����� �
���
  @5  �1��

(Zietsman, 1984).

 �Q�< �� 84 1
 K� �� @�N.� ��  ��� ���L� E#�

	W������#���!  �!#���L�� #  # ���
���  �!#��NA  ��C

R�����
�����4 ���C� ����1� � #  ����  1
 �� E#� ���L�

 �#�.� :�� �����1� ���C� '�� @�N.� �� �� 	W� ��
�

7F�H�
!�� 7��� 7��  ��� � @�N.� ��1I����k) R! 84

��� ���D� # �#��� �� 	W������#���!  �!#��Q�)�8


����� R! # ��<  �
)4�5���
 '��  � Z1N=� �< ��

1��� (	� ���1� 3����
�#�� ���L� # �#�.� ���L�  

 ���t ���� (Broderick and Leonard, 1990).

 �� ������ �� G�D.� 	�N� 8����+ �#�� 8� ��CA 7��

E#����� ���L C� @5  ������� 8Lm ���
 # 01� '��

	� 8)9���+�1� . ��� 	=
 �
� 8� �#�� 7�� �� 8�

�1� 8)9���+ �����> # �)�
� `�D�D.�.

Broderick and Leonard (1990) �� 	=��> �#��

1. Sway
2. Heave
3. Roll
4. Pitch
5. Yaw
6. Semi-Submersible Platforms
7. Hybrid Finite-Boundary Element Method
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8. Very Large Floating Structure (VLFS)
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1. Diffraction
2. Local Waves
3. Global Waves
4. Viscous Effects
5. Boundary Value Problem
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4. Radiation (Sommerfeld) Condition
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1. Singular Points
2. Source
3. Dipole Moment
4. Pulsating Sources
5. Green’s Function
6. Complex Source Strength
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7. Harmonic
8. Singularly Impulsive Laplace Equation
9. Field Point
10. Dirac’s Delta Function 
11. Smooth
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6. Surface Grid
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